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浜通りロボット人材育成事業
－RTF活用とWRS参加に向けて－

会津大学

成瀬継太郎，屋代眞
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目的

• 浜通りにおいてロボット産業創生・発展に必要な
ロボット及びロボットに関連するICT技術を持っ
た人材を育成する。

• WRSに向けて、浜通りチームを編成し、浜通りの
産学連携・ロボット技術共有・実習の自主的推進
の体制づくりを支援する。

• 人材育成を通じて、RTF（ロボットテストフィー
ルド）を活用する産学連携の基盤づくりに向けた
方向性を検討する。
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ロードマップ 2018-2020
2018 2019 2020

１．教育プロ
グラム開発

教育プログラム・体制
作成
教材・WRS機材購入

WRS技術研究・開発
WRS用教材開発

WRS技術研究・開発
技術の体系化

２．人材育成 教育体制・場所計画
ロボット教育実施

ロボット教育実施
ロボット制御実験
ソフトウェア/IoT教育

教育実施
ロボット制御・運用

３．WRS WRSチーム編成
WRS機材基盤整備
基礎教育実施

WRS産学連携チーム
活動
WRS用追加機能設
計・開発

WRS用開発
WRS参加

４．産学連携
基盤

南相馬ロボット人材産
学コミュニティ形成検
討
福島県浜通り高等教
育・研究機関連携形成
検討

南相馬ロボット人材産
学コミュニティ活動
福島県浜通り高等教
育・研究機関連携活動
RTF産学官連携検討

南相馬ロボット人材産
学コミュニティ活動
福島県浜通り高等教
育・研究機関連携活動
RTF産学官連携活動

５．イベント RTF研究棟完成 WRS
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2018年度 スケジュール
浜通りロボット人材育成事業　スケジュール

01/09/2019

8月 9月 10月 11月 12月 1月

29-0405-1112-1819-2526-0102-0809-1516-2223-2930-0607-1314-2021-2728-0304-1011-1718-2425-0102-0809-1516-2223-2930-0506-1213-1920-2627-02

連携協定 8/23 市長来学 10/25 締結

プロジェクト打合せ

7/23

小高・

テクア

カ

8/2

ゆめサ

ポ・ロ

ボ協・

市

8/30

ゆめサ

ポ・ロ

ボ協

10/25

ゆめサ

ポ・ロ

ボ協・

テクア

カ浜

11/30

ロボ協

中間報

告会

2/4-5

総括・

来年度

計画

教材準備

ミニスパイダー 発注 納入

RTC教育 教材準備

小高/テクアカ教育

教育実施（RTC）
11/10

#1

11/17

#2

教育実施（ミニスパ

イダー組み立て）

12/01

＃1

12/15

#2

教育実施（統合） 12/22

WRSチーム

定期打合せ

福島県人材育成

TA教育＠会津大学
11/29

-30

人材育成教育実施 1/12-2/16（会津大学担当）10/13-3/16（郡山・南相馬）

ハードウェア検討（含　PM・資金） ソフトウェア検討

★WRS見学

　小高：学生6名、引率2名（10/17）

　テクアカ：学生4名、引率1名（10/17・18）
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小高/テクアカ教育メンバー

日付 時間 場所 内容 参加者（教員） 講師・支援

テクノアカデ
ミー浜

小高 テクア
カ浜

会津大 南相馬

11/10 9:30-
16:30

情報処理実習
室

Linux、RTM-
初級（1）

7 (4) 3 (2) 中村、荒川、馬
上、屋代、戸城

渡邉、鈴木、花沢

11/17 9:30-
16:30

情報処理実習
室

Python、
RTM-初級(2)

5 (2) 2 (1) 中村、荒川、馬
上、虷澤

渡邉、保坂

12/01 9:30-
16:30

計測制御実験
室1

ロボ作成1 7 (2) 3 (2) 中村、屋代、戸
城、虷澤

渡邉、保坂
鈴木、棚木、花沢

12/15 9:30-
16:30

計測制御実験
室1

ロボ作成2 7 (2) 3 (2) 屋代、戸城、鈴
木

渡邉、保坂、
鈴木、棚木、佐藤、
花沢

12/22 9:30-
16:30

情報処理実習
室及び計測制
御実験室1

RTM-2、統合 8 (4) 3 (1) 中村、荒川、馬
上、屋代、戸城

渡邉、保坂、
鈴木、棚木、佐藤、
花沢

参加学生（総数）：
小高産業技術高校： 8名（+引率教諭4名）
テクノアカデミー浜： 3名（+引率教諭2名）

南相馬講師：
栄製作所 社長 鈴木力、棚木義弘、佐藤健治郎
花沢技工 代表 花沢織考
ゆめサポート 所長 渡邉正一、 保坂英光

2018年度
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開講式風景

ゆめｻﾎﾟｰﾄ南相馬 渡邉所長 南相馬市経済部 星次長ﾃｸﾉｱｶﾃﾞﾐｰ浜 添田校長

2018年度
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RTM講習
2018年度
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ロボ作成

栄製作所 鈴木社長イノベ機構 視察

2018年度
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閉講式等 2018年度
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4月26日： WRS2020南相馬チーム検討会

6月3日・4日： プログラミング教育打合せ（原町高、
相馬農高）

6月13日： 会津大学RTF入居決定

6月13日： 南相馬ロボ協総会

7月29日－8月2日： 原町高校プログラミング教室

9月1日： 会津大学RTF研究センター開所

9月28日－11月4日： 小高産技高・相馬農高プログ
ラミング教室

10月26日・27日： 相双こども科学祭

11月2日－30日： ロボット技術教育（小高産技校・
テクアカ浜）

主なイベント

日刊工業新聞
2019年6月5日
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2019年度事業概要

• 高校・専門校生へのロボット技術教育の継続

– 2018年度作成のミニスパイダーを用いたさらに高度なロボットソフトウェア技術の習得

– 新たなセンサーの活用技術

– シミュレータの活用

• 南相馬市チームのWRS2020参加支援

– アドバイザーとして南相馬市ロボ協プロジェクトへの参加

– ソフトウェアの提供

– ロボット操縦訓練支援

• プログラミング/IoT基礎教育の展開

– 高校生を中心に若年層を対象（小中学校の教師などへの展開も検討）

– Pepper（やIoT素材）の活用 ー Softbank社の機材御活用しSoftbank社の協力により実施

• 会津大学を始め福島県内外の大学や研究機関の学生・研究者を対象に南相馬でプログラミ

ング/IoTに関するイベント開催 => 今後に向けての検討課題

– 会津大学開発の教材・テキストをベースにした教育

– ハッカソンなどのグループワークによる交流

– 将来的には会津大学の単位認定授業としての実施検討継続

• 講師育成を通じて福島大学、ハイテクプラザなど県内研究機関との連携の基盤育成

合宿イベント（？）
南相馬こども科学際

10月26日・27日
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一般高校生プログラミング教育

• 講習方針
– 4日間の講習
– 講習用ノートPCを使用
– Windows環境でのPython教育
– Pepperを使った「動くプログラミング」体験 － Softbank社より

WiFi機器及びPepper６台程度借用
– 論理的思考力（1～2日目）と創造的思考力（3～4日目）育成

• 講習概要（渡部、中村、馬上）
– 1～2日目

• CUI（Character User Interface）によるPCの使い方習得
• Windows環境でPythonを使ったプログラミングの考え方習得

– 逐次処理、構造化プログラミング、変数・クラス・モジュール、ループ・条件判断

– 3～4日目
• PCとPepperとの通信技術
• Pythonを使ったプログラム思考体験

– 目的→分解・設計→構造→プログラミング→ コレグラフ・Pepper の流れの体験

• 3日目は設計、4日目は実装・テストを行う
– コレグラフによるシミュレーションと実機での動作を体験
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一般高校生ロボットプログラミング教育
シラバス

• シラバス

– 1日目： Python 1

• Python初級編を学習

– 2日目： Python 2

• Python を使用して、プログラムを作成

– 3日目： Python Pepper

• Pythonで作成したプログラムでPepperを動かす

– 4日目： 自由にPepperとあそぼう

• 自由にPepper を動かしてみる
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ロボットプログラミング講習会
原町高校用ポスター

こども科学祭 10月26・27日 => イベント検討中

スケジュール

• 原町高校
7月29日（月）

30日（火）
8月 1日（木）

2日（金）
＠原町高校

•小高産業技術高校・相馬農業高校
9月28日（土）

10月 5日（土）
＠前半：情報交流センター
10月14日（月・祝）
11月 4日（月・振休）
＠後半：相馬農業高校
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高校・専門校生ロボット技術教育

• 講習方針
– 土曜日を使い６回の予定
– 学生の自主的活動の時間を多くとる
– 南相馬ロボ協企業の協力

• 昨年同様小高産業技術高校・テクノアカデミー浜のロボットに興
味のある生徒・学生が対象

• 講習概要
– RTC・Mini-Spider 3~5日（中村・馬上・ロボ協）

• RTC復習・新規参加者教育（RTM初級レベル）
• マニピュレータ
• センサーの使い方

– カメラ － 画像処理・遠隔操作
– その他のセンサーは進捗を見て検討

• Mini-Spiderでの統合
– マニピュレータの取り付け
– マニピュレータとMini-Spiderの統合動作
– センサー取り付け加工
– センサーを使った操作と最適位置実験

– シミュレータ（Choreonoid） ~1日（穴澤・中村・馬上）
• 操作学習
• 操作実習

– ジラフ（Spider）操作訓練＠RTF 1~2日（蓮實・中村・学生）
• 安全講習
• 操作実習

スケジュール

11月 2日（土）
3日（日）
9日（土）

10日（日）
23日（土・祝）
30日（土）
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高校・専門校生ロボット技術教育
シラバス

• シラバス
– 1日目： 復習

• 昨年度学んだRTCの使い方などの復習

– 2日目： Choreonoid操作
• ロボットシミュレータChoreonoidの使い方学習

– 3日目： Choreonoidモデル作成、アーム、カメラ
• 実際のロボットのモデルをChoreonoid上で作成し使ってみる

– 4日目： ミニスパイダーへのカメラ取付
• 昨年度作製したミニスパイダーにカメラを取り付け動作させる

– 5日目： ミニスパイダーの統合操作・RTFで実機操作
• ミニスパイダーの統合操作、Spider・Giraffeの操作、安全

– 6日目： RTFで実機操作
• SpiderやGiraffeという本格的クローラーロボットを操作する
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会津大学RTF拠点の設立準備と立上げ（計画案）

• RTFを活用したロボット技術研究・実験
– テストフィールドでの性能実験
– ロボット技術開発事業における産学連携での実験
– 学生の実習
– RDR（Robot Data Repository）開発と実証

• 「復興知」事業の継続・発展
– 南相馬での若手人材育成（小高、テクアカ）
– 小学生など若年層の教育の検討と実施
– ロボット産業協議会への技術移転、協業
– WRS2020参加支援

• 南相馬における会津大学産学連携の推進
– ロボット産業協議会メンバー企業
– オフィスエフエイ・コム

• NEDO「ロボット性能評価手法」事業を通じた人材育成・南相馬活性化に
参画
– 「橋梁点検」分野で中村（啓）准教授が主任講師として採択決定（12月5日）
– 成瀬教授が陸上移動ロボット関連副主任講師兼ステアリングコミティ委員に就任
– 屋代眞特任教授が技術委員会委員に就任

• 南相馬高等教育拠点づくりを目指した研究機関連携
– ハイテクプラザ、福島大学、等

事業計画書
より要約
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復興知事業におけるRTF活用（案）

• 浜通りにおけるロボット産業創生・発展に必
要なロボット及びロボットに関連するICT技
術を持った人材の育成

• WRS(World Robot Summit)に向けて、浜
通りチームを編成し、浜通りの産学連携・ロ
ボット技術共有・実習の自主的推進の体制づ
くりを支援する。

• 人材育成を通じて、RTFを活用する産学連携
の基盤づくりに向けた方向性を検討する。

事業計画書
より要約
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地域経済等への波及効果

• 会津大学産学連携ロボット研究開発支援事業
– ICTの専門大学である本学の持つソフトウェア技術を活かし、会津ロボットデュ

アルウェア研究会の参加企業（１２社）を中心に共同研究・実証事業を行うこ
とにより、県内企業の技術力・開発力の向上に貢献してきた。

– 今後もこの取組を継続する上で、RTFの研究室に入居することにより、南相馬市
内の企業と連携した取組をより一層推進することが可能となる。（新規立地企
業と連携に向けた協議を継続中のほか、現地企業との共同研究・実証等のため
の予算を確保済み。）

• 復興知事業
– 2018年度は小高産業技術高校及びテクノアカデミー浜の学生を対象に、2019

年度からはさらに市内の高校全体に対象を拡大してロボット技術に関する研修
会等を実施することにより、南相馬市でのロボット産業の振興に欠かせない人
材の育成を図る。

– さらに、2020年にRTFで開催されるWRS2020出場に向けて機体を開発してい
る南相馬ロボット産業協議会に対し、技術的なアドバイスを行うほか、RTFの現
地拠点が地元企業に対する相談所機能を果たすことにより、南相馬市及び周辺
地域のロボット産業の振興に寄与する。

事業計画書
より要約


