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〈特許の範囲〉

スレーブアームをマスターアームの動きに追従して
動くように制御する第1動作制御部とサブコント
ローラーに対する操作に従って、スレーブアームの先
端部を所定の方向に間欠的に移動させるように制
御する第2動作制御部を備える。

サブコントローラーは、一対の第1操作部と操作
部向き認識部を有し、操作部向き認識部は第1
状態と第2状態とを認識し、第2動作制御部は第
1状態にある場合には、スレーブアームの先端部を
所定の基準面に対して奥行方向に向けて間欠的
に移動させるように制御し、第2状態にある場合に
は、上下方向に向けて間欠的に移動させるように

制御する。
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